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Description des enseignements

Objectifs :

une commande d’axe et aborder la robotique parallele.

Compétences acquises :

A I'issue de I'UE, les étudiants devront étre capables de :

* Apporter des connaissances sur les capteurs (définition et applications)

* Apporter des connaissances sur la modélisation, conception et élaboration de capteurs

« Aborder les notions de base de microtechnologies

« Apprendre a construire, mettre en ceuvre et animer des situations d’enseignement et d’apprentissage prenant en compte la diversité des éléves
« Aborder la conception et réalisation d’un projet de recherche

» Aborder la valorisation et le transfert les résultats dans le domaine de la recherche

* Apporter des connaissances sur la commande d’axes,

* Apporter des savoirs et savoir-faire sur la mise en ceuvre d’un systéme avec de la commande d’axes

Cette UE vise a connaitre la définitoin et applications des capteurs, aborder leur procédés de fabrication. Elle vise également a connaitre et mettre en ceuvre

Module 1 : Capteurs

Le module Capteurs aborde :

« Définition des capteurs ;

* Les critéres de choix et la mise en ceuvre des capteurs ;

* Quelques montages types de conditionneur et leurs intéréts et difficultés respectifs ;
« Applications des capteurs ;

« Conception de capteurs en travaux pratiques.

Déroulé :

« projet d’enseignement sur la définition des capteurs, 6h

« projet de recherche sur la conception de capteurs, 8h

* TP en salle propre, compte rendu, valorisation et transfert, 12h

Module 2 : Commande d’Axes

Ce module Commande d’Axes aborde :

« les parameétres mécaniques de choix et de dimensionnement de la motorisation d’un axe asservi en déplacement ;
« I'intérét des boucles d’asservissement imbriquées dans la commande d’axe ;

« le réglage des correcteurs en fonctions d’un cahier des charges ;

« des stratégie de loi de commande pour le suivi de trajectoires simples (interpolation linéaire, circulaire, ..).

Déroulé :
« Cours/TD sur la commande d’axes : exemples d’application, théorie, simulation, (10 h cours/td en salle informatique)
* Projet de commande d’axe avec programmation sur mirco-controleurs (6h encadrées par % classe, 8h non encadré,)

Module 3 : Robotique Paralléle

Ce module de Robotique Paralléle aborde :
 présentation d’activités de recherches en robotique ;
« introduction aux robots paralléles ;

« topologies de robots paralléles ;

* modélisation ;

* exemples d’application.

Déroulé :
* 8h de CM/TD sur 1 journée ;
* 1 ou 2h d’'évaluation écrite plus tard.

Les Travaux Pratiques de I'UE :

Les travaux pratiques du premier module ont lieu en salle propre.
Les activités pratiques du second module ont lieu en salle projet.




Pré-requis de I'UE

Bibliographie conseillée

Evaluations par contréle continu

Le module 1 est évalué par la présentation d’un projet bibliographique et un compte rendu sur la conception de capteurs.

Le module 2 est évalué par un compte rendu avec modéle de simulation et sur la présentation d’un projet réalisé avec démonstration du fonctionnement du
systéme réel.

Le module 3 est évalué par un écrit.

La note globale de I'UE est la moyenne des 3 modules.




